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90-924 to6dz
ZAPYTANIE OFERTOWE

Dostawa o wartosci szacunkowej do 30 000,00 euro

Zapraszamy Panstwa do ztozenia oferty na realizacje ustug o wartosci szacunkowej
nieprzekraczajgcej wyrazonej w ztotych réwnowartosci kwoty 30 000 euro w ramach Projektu:
»Program Rozwoju Kompetencji w Politechnice tédzkiej w obszarze transportu” UDA-
POWR.03.01.00-1P.08-00-PRK/16, realizowanego w ramach dziatania 3.1 Programu
Operacyjnego Wiedza Edukacja Rozw6j 2014-2020 Kompetencje w szkolnictwie
wyzszym. Kod CPV: Kod CPV: 38900000-4 Petna nazwa: Rézne przyrzady do badan lub

testowania.

1. Zamawiajacy:
Politechnika t.6dzka ul. Zeromskiego 116, 90-924 £ 6dz

2. Tryb udzielenia zamdwienia

zapytanie ofertowe, art. 4 pkt 8 ustawy Prawo zamodwien publicznych (Dz. U. z 2015 r. poz.

2164 z p6ézn. zm.)

3. Przedmiot zamoéwienia:

Przedmiotem zamdwienia w podziale na dwie czesci (zadania) jest dostawa elementow
i materiatdbw zuzywalnych (zawartych w tabeli) do testow dla studentéw uczestniczacych
w Interdyscyplinarnych Projektach Grupowych realizowanych w ramach Projektu: ,Program

Rozwoju Kompetencji w Politechnice tédzkiej w obszarze transportu”UDA-POWR.03.01.00-
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IP.08-00-PRK/16, realizowanego w ramach dziatania 3.1 Programu Operacyjnego Wiedza

Edukacja Rozwéj 2014-2020 Kompetencje w szkolnictwie wyzszym.

Przedmiotem zaméwienia w podziale na 2 czesci (zadania) jest:
Lp. | Nazwa materiatu | Specyfikacja materiatu Wielko$¢ Liczba
opakowania |sztuk
Czesé 1
1. |511-ST-LINK/V2 |Programmers - Processor Based STM8S STM32 1szt. 9
Programr 5V USB 2.0 JTAG DFU
2. |511- Development Boards & Kits - Other Processors 1szt. 9
STM8SVLDISCO | STM8S 8-BIT MCU DISCOVERY KIT
VERY
3. |932-MIKROE-511 | Jumper Wires WIRE JUMPER FEMALE TO FEMALE |10szt. 12
15CM 10PK
Czes¢ 2
1. |Arduino Uno Obwadd wyposazony w: 1 1
Rev3 14 cyfrowych interfejséw WE/WY (z czego 6 moze by¢
uzywanych jako wyjscia PWM), 6 wejs¢ analogowych,
Oscylator kwarcowy 16 MHz, Port USB, Przytacze
pradu, Ztgcze ICSP, Reset
Dane techniczne: ATMega 328, Napiecie robocze: 5
V, Napiecie wejsciowe: 7 - 12 V, Napiecie wejsciowe
(limit): 6 - 20 V, Wejscia/wyjscia cyfrowe: 14, Wejscia
analogowe: 6, | DC 40mA (I/0) / 50mA (3,3V), Pamieé¢
flash: 32 KB, SRAM: 2 KB, EEPROM: 1 KB,
Taktowanie: 16 MHz
2. |Plytka UNO Karta  mikrokontroler oparta na ATmega328 |1 1
Arduino 65139 zawierajgca 14 wejsé/wyjs¢ cyfrowych (z czego 6
ATmega328 UNO | moze stuzyC jako kanaty PWM), 6 wejs¢ analogowych,
65139 rezonator kwarcowy 16 MHz, zigcze USB, 6-
biegunowe ztgcze ISP i przycisk Reset.
Cechy szczegOllne: Zasilanie poprzez USB; 14 stykéw
we/wy; Czestotliwos¢ taktowania 16 MHz.
3. |CAN-Bus Shield |Naktadka z obstugg interfejsu CAN na Arduino Uno |1 1
v1.2 Rev3.
Dane techniczne
Implementacja CAN V2.0B do 1 Mb/s, Ztgcze SPI do
10 MHz, Standardowa ramka danych (11 bitow) i
zaawansowana ramka zdalnego wywotania (29 bitéw),
Dwa bufory odbiorcze z pamiecig z priorytetami
wiadomosci, Ztgcze wtykowe Sub D, 9-stykowe, wg
normy przemystowej, Dwa wyswietlacze LED

Projekt wspotfinansowany ze $rodkow Unii Europejskich w ramach Europejskiego Funduszu Spotecznego

Fundusze
Eu I‘OpEjSkle
Wiedza Edukacja Rozwdj

UNIA EUROPEJSKA T,
EUROPEJSKI x *
FUNDUSZ SPOLECZNY F e n




Politechnika Lodzka
Biuro projektu: Gy

. PROGRAM ROZWO|L) KOMPETENC)!I ul. Stefanowskiego 18/22, 90-924 Lédi
”A\ W POLITECHNICE LODZKIE) Instytut Mechatroniki i Systeméw Informatycznych, v

W OBSZARZE TRANSPORTU

budynek A12, pokéj nr 104;

tel.(42)631-25-78 w@9|0
biuro.transport@info.p.lodz.pl

4, |RS485/CAN Specyfikacja 1 1
Shield dla Napiecie zasilania: pobierane z Arduino; Zigcza
Arduino srubowe dla magistrali RS485 i CAN; Sterownik CAN:

SN65HVD230 (dokumentacja); Sterownik RS85:
MAX3485 (dokumentacja); Wspotpracuje z ptytkami
Arduino Uno, Leonardo, Nucleo i XNucleo.

5. |ESP 8266 Szeregowy modut nadawczo-odbiorczy z 1 1
wszechstronnym ESP0O8266 10T SoC. Wiasciwosci
techniczne:

4-pinowe zigcze Grove (RX, TX, VCC, GND);
Protokot 802.11 b/g/n (2,4 GHz); WiFi Direct (P2P),
Soft-AP; Obstuguje 3 tryby pracy: Tryb AP, STA i AP +
STA w trybie Coexistence; Zintegrowany stos
protokotéw  TCP/IP; LwiIP (Lightweigt IP);
Zintegrowany 32-bitowy energooszczedny procesor
moze by¢ uzywany jako procesor aplikacji;
Zintegrowany czujnik temperatury; Interfejs szeregowy
UART; Zarzadzanie QoS dla wielu kolejek;
Przesytanie sygnatu Wake-Up i transmisja pakietow w
czasie krétszym niz 2 ms; Metaliczne ekranowanie;
Antena ceramiczna na ptycie; Przetgcznik resetowania
Dane techniczne:

Napiecie wejsciowe: 3V / 5V; Szybkos¢ transmisji:
115200; bazuje na ESP8266 ESP-07 SoC; AT
firmware: esp_iot_sdk_v1.1.0 + Modyfikacje Seeed:
2x dodatkowe komendy AT do sterowania niebieskim
tagczem LED.; Czerwona dioda LED WiFi na ESP8266
jako dioda statusu.; Zestaw polecen AT; SDIO 1.1 /
2.0, SPI, UART; Piec stanéw podczas poboru pradu:
OFF, DEEP_SLEEP, SLEEP, WAKEUP i ON.; Pobor
mocy w trybie czuwania ponizej 1,0 mW (DTIM = 3);
Zintegrowany przetgcznik TR, balun, LNA,
wzmacniacz mocy i siec dopasowania; Zintegrowane
PLL, regulator, DCXO i PMU; +19,5 dBm Moc
wyjSciowa w trybie 802.11b; Prad uptywu po
wytgczeniu ponizej 10 pA; Przyspieszenie sprzetowe
dla CCMP (CBC-MAC, tryb licznika), TKIP (MIC,
RC4), WAPI (SMS4), WEP (RC4), CRC; WPA / WPA2
PSK oraz sterownik WPS; A-MPDU i A-MSDU
Aggregation i Interwal ochrony 0,4 ms; Wymiary:
25,43 mm x 20,35 mm

6. |Modutz Modut oparty na uktadzie SN65HVD230 pozwalajacy |1 1
interfejsem CAN - | potgczy¢ mikrokontroler do magistrali CAN.
SN65HVD230 Komunikuje sie poprzez interfejs szeregowy - RX, TX.
Pracuje z napieciem 3,3 V.
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Kabel USB A-B

KABEL USB AM-BM 2.0 min. 2 metry NIKLOWANE |1 2
WTYKI CZARNY GEMBIRD CCP-USB2-AMBM-6

Mikrokontroler
BBC micro:bit z
akcesoriami

Modut edukacyjny BBC micro:bit oparty o 32-bitowy 1 2
procesor ARM Cortex MO. Zawiera czujnik
temperatury, swiatta, kompas, akcelerometr, matryce
LED 5x5 oraz tgcznos¢ Bluetooth. Zestaw: Dodatkowo
kabel, koszyczek z dwoma bateriami AAA.

Zestaw BBC
micro:bit

Akcesoria do mikrokontrolera BBC micro:bit: 1 2
1 x Podktadke montazowg do wygodnej pracy
1 x Potencjometr

2 x Dystans plastikowy 10mm

1 x Tasma dwustronna do montazu koszyka na
baterie

1 x Niewielka ptytka prototypowa

1 x Ztgcze z zaciskami Srubowymi

4 x Maty przycisk

1 x Silnik elektryczny

1 x Tranzystor

2 x Dioda LED czerwona 5mm

2 x Dioda LED pomaranczowa 5mm

2 x Dioda LED Zz6tta 5mm

2 x Dioda LED zielona 5mm

1 x Dioda LED RGB 5mm

1 x Maty wiatraczek

5 x Rezystor 2.2 KQ

5 x Rezystor 10 KQ

5 x Rezystor 47 Q

1 x Adapter do zlgcza krawedziowego dla BBC
micro:bit

1 x Fotorezystor

10 x Przewdd podigczeniowy mesko-meski

10 x Przewdd podtgczeniowy mesko-zenski

1 x Kondensator elektrolityczny 470 uF

1 x Buzzer piezoelektryczny

4 x Sruba M3

10.

Przetwornica
DC/DC - 24V/5V
6A - openframe -
FVAT

Cechy: Szeroki zakres napiecia wejsciowego 20-32V |1 1
DC; Napiecie wyjsciowe 5V DC; Prad wyjsciowy do
6A;Wysoka sprawno$¢ >90%; Niski poziom tetnien
napiecia wyjsciowego 25mV p-p; Zabezpieczenie
termiczne 750C; Elektroniczne zabezpieczenie
zwarciowe — bezobstugowe; OCP zrealizowane po
stronie plusa; Mate gabaryty — wymiary 100 x 40 x
25mm; Petna obsada SMD; Zgodnos$¢ z Normami CE,
RoOHS, 97/24/WE-C08, EN1175.
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6050 /GY-521 -
zyroskop na 12C

GY-521 w trzech osiach w zakresie +3G;Pracuje z
napieciem od 3,3 V do 5,0 V. Charakteryzuje sie
matym rozmiarem ptytki i niskim poborem pradu.
350uA;Sygnat wyjsciowy cyfrowy na szynie 12C;Uktad
MPU posiada sprzetowg jednostke DMP (Digital
Motion Processor), ktéra pozwala na przeliczanie
danych na potozenie wzgledem Ziemi.
Wyprowadzeniami sg ztgcza goldpin 2,45 mm (do
przylutowania).

Dane techniczne:

Modut wyposazony jest w chip MPU-6050; czuto$c¢: +/-
29, +/-49, +/-8g, +/-16g; Zakresy pracy zyro: 250°/s,
500°/s, 1000°/s, 2500°/s; Napiecie zasilania: 3-5V;
Pobér pragdu: 350pA.;Interfejs cyfrowy 12C; Pracuje w
zakresie temp. -40*C do +85*C; Trzy osie: X, Y, Z;
Wymiary: 20x16 mm

11. | LinkSprite - SD Naktadka dla Arduino ze slotem kart pamieci SD oraz 1
Shield dla microSD. Komunikuje sie z ptytkg gtowng poprzez
Arduino interfejs SPI. Pracuje z napieciem od 3,3 V do 5 V.
Posiada takze 4-pinowe zigcza UART i [2C.
Wspotpracuje z ptytkg Arduino Uno i pochodnymi.
Specyfikacja: Wbudowany regulator napiecia 5 V / 3,3
V; Interfejs: SPI; Dwa sloty: microSD i SD; Wybér
obstugiwanego slotu za pomocg przetgcznika;4-
pinowe ztgcze UART;4-pinowe ztacze
12C;Wspotpracuje z ptytkg Arduino Uno i pochodnymi;
Wymiary: 57 x 50 mm.
12. | Obudowa do Czarna metalowa obudowa GTH-09370 chronigcg 1
Arduino Mega i modut Arduino Uno.
do Ethernet
Shield
13. | Akcelerometr 3- | 3-osiowy czujnik przyspieszenia (akcelerometr). 1
osiowy MPU- Cechy produktu: Czujnik do pomiaru przyspieszen

4. Termin wykonania zamoéwienia: 30.11.2017r.

5. Opis sposobu przygotowania oferty:

1) Oferte nalezy sporzagdzi¢ zgodnie z wzorcowym formularzem oferty stanowigcym
Zatacznik Nr 1 do zaproszenia.

2) Oferta musi by¢ podpisana przez osobe (osoby) uprawnione do wystepowania w
imieniu Wykonawcy. Wszystkie zatgczniki do oferty, stanowigce oswiadczenia
powinny by¢ podpisane przez upowaznionego przedstawiciela.

3) Zamawiajgcy uniewazni postepowanie o udzielenie zamowienia, jezeli:
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a. nie ztozono zadnej oferty nie podlegajgcej odrzuceniu;

b. cena oferty z najnizszg ceng przewyzsza kwote, ktdorg Zamawiajgcy przeznaczyt
na sfinansowanie zamdwienia, a Zamawiajacy nie zwiekszy kwoty
przeznaczonej na realizacje zamowienia do ceny najkorzystniejszej oferty.

c. w wyjatkowych sytuacjach Zamawiajgcy zastrzega mozliwos¢ uniewaznienia
postepowania bez podania przyczyny.

4) Cena podana w ofercie winna obejmowac wszystkie koszty i sktadniki zwigzane
z wykonaniem zamowienia zgodnie z wymaganiami opisanymi W niniejszym
zapytaniu ofertowym tj. podatki, zastosowane rabaty i upusty finansowe, koszt
dostawy. Cena ma by¢é wartoscig brutto w PLN z doktadnoscig do dwdch miejsc po
przecinku. W ofercie nalezy podaé cene za kazdy zestaw oddzielnie.

6. Miejsce oraz termin skiadania ofert:

Oferte (wypetniony i podpisany: formularz ofertowy) nalezy ztozy¢ do dnia 15.11.2017 r. do
godz. 15:00 w formie:
a) elektronicznej (skan podpisanych dokumentéw) pod adresem:
biuro.transport@info.p.lodz.pl.
b) osobiscie, pocztg lub kurierem pod adresem : Politechnika £6dzka, Wydziat
Elektrotechniki, Elektroniki, Informatyki i Automatyki, ul. Stefanowskiego 18/22, 90-924
todz, Biuro projektu: Instytut Mechatroniki i Systeméw Informatycznych, budynek A12,
pokoj nr 104.

7. Kryterium oceny ofert: cena oferty brutto- 100%

Kazde z cze$ci (zadan) bedzie podlegat odrebnej ocenie zgodnie z kryterium cena
oferty brutto- 100%.

8. Forma rozliczenia: Zamawiajgcy przewiduje rozliczenie z Wykonawcg zamowienia za
wykonang ustuge na podstawie faktury.

9. Spos6b ptatnosci: przelew 21 od wystawienia faktury/rachunku przez Wykonawce po
zakonczeniu wykonywania ustugi potwierdzonej protokotem odbioru.

/Zd ik projektu
prof. Lgs ek hta
10.11.2017 .

Data i podpis Kierownika Projektu
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